Translation 

t(a,b) : (x,y) ( (x+a, y+b)

t-1(a,b) : (x,y) ( (x-a, y-b)

Exemple :

Appliquons la transformation t(1, 2) 

Sommet A (1, 1) devient sommet A’(2, 3)

Sommet B (4, 1) devient sommet B’ (5, 3)

Sommet C (1,5) devient sommet C’ (2, 6)
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Rotation

Centre de rotation O.

r(O, -90o) : (x,y) ( (y, -x)

r(O, 90o) : (x,y) ( (-y, x)

r(O, 180o) : (x,y) ( (-x, -y)

Exemple :

Appliquons la transformation  r(O, -90o) 

Sommet A (1, 1) devient sommet A’(1, -1)

Sommet B (4, 1) devient sommet B’ (1, -4)

Sommet C (1,5) devient sommet C’ (5, -1)
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Symétrie

sx : (x, y) ( (x, -y)

sy : (x, y) ( (-x, y)

s 
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 : (x, y) ( (y, x)

s 
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 : (x, y) ( (-y, -x)

Exemple :

Appliquons la transformation  s 
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 : (x, y) ( (-y, -x)

Sommet A (1, 1) devient sommet A’(-1, -1)

Sommet B (4, 1) devient sommet B’ (-1, -4)

Sommet C (1,5) devient sommet C’ (-5, -1)
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Homothétie

Centre d’homothétie O.

h(O,k) : (x, y) ( (kx, ky)

Pour la réciproque, on inverse le k.

Exemple :

Appliquons la transformation  h(O,2) : (x, y) ( (2x, 2y)

Sommet A (1, 1) devient sommet A’(2, 2)

Sommet B (4, 1) devient sommet B’ (8, 2)

Sommet C (1,5) devient sommet C’ (2, 10)
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